Samochod JTA-V2

Samochod JTA jest wyposazony w ultradzwickowy system wykrywania przeszkod, ktory zapobiega
kolizjom.

Modut ultradzwigkowy emituje impuls ultradzwigkowy i mierzy czas, jaki zajmuje odbicie dzwicku z
powrotem do modutu ultradzwigkowego. Jesli odleglos¢ migdzy przeszkoda a samochodem jest zbyt mata,
zatrzymuje si¢, cofa, zawraca, a nastepnie odjezdza, az napotka kolejna przeszkode.

Uwaga: Jesli wystapi przeszkoda boczna lub uko$na, nie zostanie wykryty zaden odbity impuls i samochod
nie zatrzyma sig.

Po wiaczeniu samochdd rusza po 2 sekundach, dzigki czemu mozna go bez problemu postawi¢ na ziemi
zaraz po wiaczeniu.

Funkcja przelacznika

Pozycja srodkowa Z

Zmien przed Samochdd jedzie prosto (dioda LED miga podczas jazdy)

Przetacz z powrotem Obro¢ sie¢ w kotko. Rozmiar kota mozna regulowac za pomoca potencjometru.
(Dioda LED $wieci $wiatlem ciaglym podczas jazdy na wprost)

Maty przetacznik na pozycje duzej kropki

Samochodd porusza si¢ z normalng predkoscia

Maly przetacznik na matej pozycji kropki

Samochdd porusza si¢ z mniejszg predkoscia, aby kota mniej si¢ krecily, np. na §liskich nawierzchniach. Nie

mozna jezdzi¢ w kotko.

Uwaga! Wléz baterie zgodnie z prawidlowa polaryzacja, jak wskazano w uchwycie, aby unikna¢
uszkodzenia elektroniki.
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